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ESTE QUADRO DEVE SER EXCLUIDO ANTES DA EMISSAO DO DESENHO DE PROJETO

1 - TRANSFORMADORES DE POTENCIA:

a) OS TRANSFORMADORES INDICADOS NESTE DIAGRAMA SAO A OLEO, COM LIGAGAO Dyn1 E MONITOR PARA SUPERVISAO E CONTROLE DA VENTILAGAO FORGADA E DA PROTEGAO 49 COM|
1 RTD IMERSO NO OLEO.

b) A PROTECAO DIFERENCIAL DEVE SER USADA QUANDO A POTENCIA DO TRANSFORMADOR FOR IGUAL OU MAIOR A 5 MVA .
c) O RELE DE TERRA DE NEUTRO DO TRANSFORMADOR (51G) E O RELE DIFERENCIAL DO TRANSFORMADOR (87T) E SEUS TCs PRIMARIOS DEVEM SER INSTALADOS NO PAINEL DE

ALIMENTAGAO DO PRIMARIO DO TRANSFORMADOR. QUANDO ESTE PAINEL ESTIVER EM OUTRA SUBESTAGAO, OS RELES DEVEM SER INSTALADOS NO CUBICULO DE ENTRADA DO PAINEL

ALIMENTADO PELO TRANSFORMADOR E OS TCs DEVEM SER INSTALADOS NAS BUCHAS DO PRIMARIO DESSE TRANSFORMADOR.

2 -MOTORES ELETRICOS

a) OS MOTORES DEVEM TER TENSAO DE 2,3 kV. APENAS OS SINCRONOS COM FATOR DE POTENCIA IGUAL A 0,8 DEVEM SER DE 2,4 kV.
b) OS MOTORES DEVEM TER POTENCIA IGUAL OU SUPERIOR A 1100 kW. OS MENORES DEVEM FICAR NO CCM.

c) OS MOTORES MAIORES DO QUE 1100 kW DEVEM TER PROTEGAO DIFERENCIAL AUTOBALANCEADA.

d) A ESCOLHA ENTRE MOTORES DE INDUGAO E SINCRONO DEVE SEGUIR CRITERIO ESTRITAMENTE ECONOMICO.
e) OS MOTORES DEVEM TER MANCAIS HIDRODINAMICOS COM 2 RTD"s CADA UM PARA PROTEGAO TERMICA.
f) CADA ENROLAMENTO DO MOTOR DEVE APRESENTAR 2 RTD's, UM PRINCIPAL E UM RESERVA.

3- TENSAO DE CONTROLE

a) SUBESTAGOES QUE NAO TENHAM REDUNDANCIA NO SISTEMA DE CORRENTE CONTINUA TEM APENAS 1 CIRCUITO DE ALIMENTAGAO CC EM CADA CUBICULO.

4 - AS INFORMAGOES DO TIPO "XXX" NAO DEVEM SER PREENCHIDAS/EDITADAS.

4 - AS INFORMAGOES DO TIPO "YYY" DEVEM SER PREENCHIDAS/EDITADAS CONFORME INFORMAGOES DO PROJETO.

5 - A ESCOLHA ENTRE DUTO DE BARRAMENTOS E CABOS ISOLADOS DEVE ATENDER AS CARACTERISTICAS DA INSTALAGAO E CRITERIOS ECONOMICOS. ESSA DEFINICAO E DE
RESPONSABILIDADE DO PROJETO BASICO.

6 - O PADRAO DA REDE DE RELES DA SEAI E PROFIBUS DP. CONTUDO, PODERA SER MODIFICADA DE ACORDO COM SOLICITAGAO DO CLIENTE OU DA DISCIPLINA DE INSTRUMENTAGAO.

7 - AS SAIDAS DE ALIMENTAGAO DE PAINEL DESSE DESENHO ALIMENTAM OS PAINEIS REPRESENTADOS NO DOCUMENTO PEI-062

8 - OS INTERTRAVAMENTOS E A FUNGAO DE BLOQUEIO (86) DEVEM TRAFEGAR VIA REDE, CONFORME MOSTRADO NO DESENHO. NA IMPOSSIBILIDADE DE EXECUTA-LO VIA REDE, ELE DEVE SER

FIADO E O DESENHO PRECISA SER MODIFICADO.

9 - OS TERMOS SCMD E SDCD FORAM EXCLUIDOS DA LEGENDA, DE ACORDO COM A NOVA NOMENCLATURA UTILIZADA PELA A N-2933. PARA INSTALACOES EXISTENTES, DEVE SER VERIFICADA

A NECESSIDADE DE MANTER ESSA NOMENCLATURA.

S
DOCUMENTOS DE REFERENCIA

DE-YYYY.YY-YYYY-700-PEI-YYY - DIAGRAMA UNIFILAR GERAL

SIMBOLOGIA

SISTEMAS DE SUPERVISAO E CONTROLE

SSC - SISTEMA DE SUPERVISAO E CONTROLE. TERMO GERAL PARA O SISTEMA QUE IRA SE
COMUNICAR COM OS RELES INTELIGENTES PARA FINS DE COMANDO E MONITORAGAO

SSC-SE - SISTEMA DE SUPERVISAO E CONTROLE DOS SISTEMA ELETRICO.

TIPOS DE SINAIS. MEDICOES
EA - ENTRADA ANALOGICA V - TENSAO
ED - ENTRADA DIGITAL A - CORRENTE

W - POTENCIA ATIVA

var - POTENCIA REATIVA
f - FREQUENCIA
T - TEMPERATURA (°C)

SA - SAIDA ANALOGICA
SD - SAIDA DIGITAL
INF - INFORMAGAO DISPONIVEL PARA

SISTEMA AUTOMAGAO
RP - REDE DE PROCESSO

ALARMES / SINALIZAGOES

FCC - FALTA DE CORRENTE CONTINUA

POS - POSIGAO (INSERIDO / TESTE / EXTRAIDO)

PRT - PRONTO PARA OPERAR

SB - SUPERVISAO DE BOBINA

ST - ESTADO DE OPERAGAO (LIGADO / DESLIGADO)
TRIP - ATUAGAO DO DISPOSITIVO

MD - MOLA DESCARREGADA

COM - COMUNICAGAO

ENG - COMUNICAGAO COM A ESTAGAO DE ENGENHARIA

DETETORES DE TEMPERATURA
TIPO RESISTENCIA

RTD (T) - ENROLAMENTO DO TRAFO
RTD (M) - MANCAIS DO MOTOR
RTD (E) - ESTATOR DO MOTOR

COMANDOS / LOGICA DE CONTROLE

PM - PARALELISMO MOMENTANEO

TRA - TRANSFERENCIA AUTOMATICA

SAJ - SELECAO PARA AJUSTE (LOCAL/REMOTO)

DE - DESLIGAMENTO DE EMERGENCIA PELO PROCESSO

SL/RM - SELETIVIDADE LOGICA COM RELE A MONTANTE L/D -LIGA/DESLIGA

REF - SINAL DE REFERENCIA L/R -LOCAL / REMOTO

43-69 - CHAVE PARA ABRIR O DISJUNTOR E BLOQUEAR SEU FECHAMENTO

43LB - CHAVE QUE SELECIONA O DISJUNTOR QUE IRA ABRIR APOS PARALELISMO MOMENTANEO

43LR - CHAVE QUE HABILITA A OPERAGAO LOCAL E BLOQUEIA A OPERAGCAO REMOTA/AUTOMATICA
DE TODO O PAINEL

43NM - CHAVE SELETORA DE PARAMETRIZAGAO DO IED: NORMAL (SELETIVO) MANUTENGAO

AF - VENTILAGAO FORGADA
ITR - INTERTRAVAMENTO
DESC - DESCARTE DE CARGA
HR - REARME MANUAL

(INSTANTANEO)
27R - SUBTENSAO RESIDUAL PARA A TRANSFERENCIA AUTOMATICA
BE
————— INTERTRAVAMENTO LOGICO D BOTOEIRA DE EMERGENCIA

||||||||| COMANDO ELETRICO ™~ 7 TRIP EXTERNO

PARA SIMBOLOGIA GERAL, VER NORMAS PETROBRAS N-898, N-1521 E TAMBEM A NORMA
BRASILEIRA ABNT NBR 5175.

NOTAS GERAIS

1- AS ENTRADAS, INTERLIGAGCAO E SAIDAS TIPICAS DE ENERGIA DO PAINEL DEVEM SER
EQUIPADAS COM DISJUNTORES EXTRAIVEIS. OS UNIFILARES GERADOS DURANTE O
DETALHAMENTO DEVEM LEVAR EM CONTA A QUANTIDADE, POTENCIA E O TIPO DE
SAIDAS NECESSARIAS PARA CADA PAINEL, COM BASE NAS CARGAS ELETRICAS A SEREM
ALIMENTADAS E NO DIAGRAMA UNIFILAR GERAL.
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